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ЗАДАЧА СИНТЕЗА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОЙ ПРОЦЕДУРЫ КОНТРОЛЯ
С ОГРАНИЧЕНИЕМ НА АПОСТЕРИОРНЫЕ ВЕРОЯТНОСТИ ОШИБОК
ДЛЯ АВТОМАТИЗИРОВАННОЙ СИСТЕМЫ КОНТРОЛЯ ЗНАНИЙ
Одной из основных задач, которые необходимо решить при проектировании автоматизированной системы контроля знаний, является формирование решающего правила 
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 отнесения совокупности предъявленных оценок (контрольной выборки) к одному из различаемых классов S0 и S1, которое, обычно сводится к сравнению отношения правдоподобия
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с определенным порогом с. В (1) 
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, представляют собой np-мерные плотности вероятностей, а 
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 – элементы контрольной выборки. При 
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 принимается решение, что контрольная выборка соответствует классу S1, в противном случае она считается принадлежащей классу S0.

Введем две величины Y и Z такие, что величина Y принимает нулевое значение в случае, когда исследуемые образец или группа образцов контролируемого изделия действительно принадлежат классу S0, и единицу, если они принадлежат классу S1. Величина Z принимает три значения: 0, если решающее правило (1) относит контрольную выборку к классу S0; 1, если – к классу S1; 2, если решение не принимается. 

Величины 
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 являются априорными вероятностями ошибок решений в соответствии с правилом (1), причем: (01 – вероятность забраковать годный образец контролируемого изделия; (10 – вероятность пропустить образец, не удовлетворяющий заданным требованиям; (00 – вероятность правильного забракования образца контролируемого изделия; (11 – вероятность правильного признания образца годным. Вероятности (01 и (10 характеризуют долю неверно забракованных образцов среди годных и долю ошибочно признанных годными среди не удовлетворяющих заданными требованиям.

Определим априорные вероятности появления образцов из классов S0 и S1:
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. При последовательном анализе Вальда на каждом этапе пространство значений контрольных выборок Rnp разделяется на три области: G0, соответствующую классу S0, G1, соответствующую классу S1, и промежуточную G2. Если контрольная выборка попадает в промежуточную область G2, то она увеличивается, и так до тех пор, пока при некотором значении n объема контрольной выборки она не попадает в одну из областей, G0 или G1, после чего принимается один из исходов S1 (при попадании в область G1) или S0 (при попадании в область G0).

Последовательное решающее правило Вальда определяет минимальные в среднем требования к объему контрольной выборки, необходимой для контроля при заданных значениях вероятностей ошибок контроля первого ( и второго ( рода. В соответствии с ним при n-м наблюдении принимается гипотеза S0 (z=0), если 
[image: image9.wmf](

)

(

)

,

...,

,

,

ln

;

1

...,

,

2

,

1

,

...,

,

,

ln

1

2

1

2

2

1

1

c

x

x

x

l

n

k

c

x

x

x

l

c

n

k

£

-

=

<

<

 гипотеза S1 (z=1), если 
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Нижний c1 и верхний c2 пороги определяются через заданные значения вероятностей ошибок контроля ( и (. На практике при выходном контроле требуется гарантировать не столько априорные вероятности ошибок контроля, показывающие долю брака среди всех произведенных образцов, сколько апостериорные, характеризующие долю дефектных образцов среди всех, выпущенных на эксплуатацию, то есть риск потребителя:
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